                                   专业  专注  诚信  服务

DPD-2A 减速计
使 用 说 明 书
北京亚欧德鹏科技有限公司
厂址：北京市门头沟区熙旺中心B座    电话：010-51298264
尊敬的用户

首先感谢您选用我公司的 DPD-2A 减速计！
在使用前请您仔细阅读本使用说明书，做好各项准备工作及记录，然后进行操作测试。
北京亚欧德鹏科技有限公司拥有本使用说明书的版权和解释权，并保留随时修改本说明书的权力
在您使用我们产品的过程中，若对我们的产品有什么疑问或建议，请向技术服务部垂询:010-51298264。
本套设备自购买之日起保修壹年（人为性损坏、用户自行拆机不在保修范围之内），自购买之日起壹年内免费升级（软件），壹年后优惠升级。
用户在未付清全部款项之前，北京亚欧德鹏有限公司保留收回该仪器全部或部分的权力，以作相应的抵偿。

请用户仔细填写保修卡并妥善保管……
1． 概述

DPD-2A型 减速计 是针对中国国情，根据国家强制性标准GB7258-2012《机动车运行安全技术条件》开发研制，适用于GB21861-2008《机动车安全检验项目和方法》和GB18565-2001《营运车辆综合性能要求和检验方法》路试检验制动性能的要求，适用于机动车安全性能检测站、机动车综合性能检测站、技术监督局、公安交警、汽车产品质量监督检验所、大专院校、交通科研所、农机鉴定站及研究所、机动车生产企业进行机动车辆制动性能检测。
具有以下特点：
1．分体式结构，传感器外置，安装方式多样，适合各种车辆的按装，主机体积更小，适合手持。

2．丰富的车型：三轮汽车、乘用车、总质量不大于3500kg的低速货车、其他总质量不大于3500kg的汽车、铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车、其他汽车、两轮普通摩托车、边三轮摩托车、正三轮摩托车、轻便摩托车、轮式拖拉机运输机组、手扶变型运输机、联合收割机、客车、挂车半挂牵引车、专项作业车等。还可根据客户要求订制特殊车型。
3．内置符合GB7258-2012《机动车运行安全技术条件》标准数据库，带测试结果合格判定。

4． 240×128大屏幕液晶显示，中文操作界面。

5．带车牌号输入 ，汉字/字母/数字多种输入方式。

6．有测试结果存储功能，掉电不丢失。

7．标准RS232联网接口。

8．内置实时时钟，关机后不间断自动计时。

9．双电源供电: 内置7.2V充电电池，外接汽车电瓶DC12V。
测试项目: 

1、制动初速（v0）                   分辨率:0.1km/h     精度:±2%    

2、制动距离（s）                    分辨率:0.01m      精度:±2%      

3、制动总时间（t）                  分辨率:0.01s       精度:±2%   

4、协调时间（t）                    分辨率:0.01s       精度:±2%   

5、最大减速度（amax）               分辨率:0.01m/s2    精度:±2%   

6、平均减速度（a’）                 分辨率:0.01m/s2    精度:±2%   

7、充分发出的平均减速度（MFDD）   分辨率:0.01m/s2    精度:±2%
项目说明
制动初速度：是指在急踩制动时机动车的初始速度。
制动距离：是指在急踩制动时，从脚接触制动踏板时起至机动车停住时止机动车驶过的距离。
制动时间：是指在急踩制动时，从脚接触制动踏板时起至机动车停住时止经过的时间。
制动协调时间：是指在急踩制动时，从脚接触制动踏板时起至机动车减速度达到表 4 规定的机动车充分发出的平均减速度的 75% 时所需的时间。
最大减速度：是指在急踩制动时，从脚接触制动踏板时起至机动车停住时止测试过程中的最大减速度。
平均减速度：是指在急踩制动时，从脚接触制动踏板时起至机动车停住时止测试过程的平均减速度。
制动稳定性：是指制动过程中机动车的任何部位（不计入车宽的部位除外）不允许超出规定宽度的试验通道的边缘线。

MFDD：充分发出的平均减速度，单位为米每平方秒（m/s2 ）。
充分发出的平均减速度 MFDD：
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式中： MFDD——充分发出的平均减速度，单位为米每平方秒（m/s2 ）；
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之间车辆行驶的距离，单位为米（m）；
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之间车辆行驶的距离，单位为米（m）。
7.10.2行车制动性能检验
7.10.2.1用制动距离检验行车制动性能：

机动车在规定的初速度下的制动距离和制动稳定性要求应符合表 3 的规定。对空载检验的制动距离有质疑时，可用表 1 规定的满载检验制动距离要求进行。
表1　 制动距离和制动稳定性要求

	机动车类型
	制动

初速度

km/h
	空载检验制动

距离要求

M
	满载检验制动

距离要求

M
	试验通道宽度

m

	三轮汽车
	20
	≤5.0
	2.5

	乘用车
	50
	≤19.0
	≤20.0
	2.5

	总质量不大于 3500kg 的低速货车
	30
	≤ 8.0
	≤ 9.0
	2.5

	其他总质量不大于 3500kg 的汽车
	50
	≤21.0
	≤22.0
	2.5

	铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车
	30
	≤9.5
	≤10.5
	3.0

	其他汽车
	30
	≤9.0
	≤10.0
	3.0

	两轮普通摩托车
	30
	≤7.0
	——

	边三轮摩托车
	30
	≤8.0
	2.5

	正三轮摩托车
	30
	≤7.5
	2.3

	轻便摩托车
	20
	≤4.0
	——

	轮式拖拉机运输机组
	20
	≤6.0
	≤6.5
	3.0

	手扶变型运输机
	20
	≤6.5
	2.3


7.10.2.2用充分发出的平均减速度检验行车制动性能：
汽车、汽车列车在规定的初速度下急踩制动时充分发出的平均减速度及制动稳定性要求应符合表 4 的规定，且制动协调时间对液压制动的汽车不应大于 0.35 s，对气压制动的汽车不应大于 0.60 s ，对汽车列车、铰接客车和铰接式无轨电车不应大于 0.80 s 。对空载检验的充分发出的平均减速度有质疑时，可用表 2 规定的满载检验充分发出的平均减速度进行。
表2　 制动减速度和制动稳定性要求

	机动车类型
	制动

初速度

km/h
	空载检验

充分发出的

平均减速度

m/s2
	满载检验

充分发出的

平均减速度

m/s2
	试验通道宽度

m

	三轮汽车
	20
	≥3.8
	2.5

	乘用车
	50
	≥6.2
	≥5.9
	2.5

	总质量不大于 3500kg 的低速货车
	30
	≥5.6
	≥5.2
	2.5

	其他总质量不大于 3500kg 的汽车
	50
	≥5.8
	≥5.4
	2.5

	铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车
	30
	≥5.0
	≥4.5
	3.0

	其他汽车
	30
	≥5.4
	≥5.0
	3.0


制动踏板力或制动气压要求

进行制动性能检验时的制动踏板力或制动气压应符合以下要求：

a）满载检验时

气压制动系：气压表的指示气压  ≤额定工作气压；

液压制动系：踏板力，  乘用车  ≤500N；

                          其他机动车  ≤700N。

b）空载检验时

气压制动系：气压表的指示气压  ≤600kPa；

液压制动系：踏板力，  乘用车  ≤400N；

                   其他机动车  ≤450N。

摩托车（正三轮摩托车除外）检验时，踏板力应小于等于 350N，手握力应小于等于 250N。
正三轮摩托车检验时，踏板力应小于等于 500N。

三轮汽车和拖拉机运输机组检验时，踏板力应小于等于 600N。

合格判定要求

汽车、汽车列车在符合规定的制动踏板力或制动气压下的路试行车制动性能如符合 7.10.2.1 或 7.10.2.2，即为合格。

2． 工作原理

本仪器主要组成部分：传感器、智能化微处理单元、大屏幕液晶。本仪器是以减速度传感器作为探测元件，通过对减速度以及时间的测量，经过微处理器的运算处理，输出符合GB7258-2012《机动车运行安全技术条件》路试检验制动性能中的规定项目。

本仪器采用的具有国外先进水平的减速度传感器，保证了仪器的高精度和耐冲击性。制动测试结果可储存在仪器内，还可通过RS232串行通讯（用户选配）发送到计算机再作进一步分析。

图一  测试仪原理框图

3． 主要技术指标和特点

1. 测量范围：
减速度：±14.71 m/s2 (±1.5g) 
误差：±4.90m/s2    ±0.1m/s2 ;  其它 ±2％ 

距离：0～99.99m      

时间：0～20.00s

速度：10.00～100.00 km/h

2. 分辨率： 加速度：0.01m/s2； 
速度：  0.01km/h 

时间：  0.01s；     
距离：  0.01m

  3. 显示：   240×128点阵液晶显示

 4. 操作：   所有功能均以菜单形式进行操作。 

 5. 输出：   (1)RS232通讯

 6. 数据：   可循环存储50组数据，断电数据不丢失。
 7. 时间：   日历时钟，关机不影响。

  8. 供电：   内置电池DC10.8V / 外接电源DC12V汽车电瓶。 

注：     使用外接电源时，仪器电源开关应处于关闭状态

9.电源适配器：12VDC 0.5A 。
4． 安装测试
1. 试验场地选择：
机动车行车制动性能和应急制动性能检验应在平坦、硬实、清洁、干燥且轮胎与地面间的附着系数不小于 0.7 的水泥或沥青路面上进行。检验时发动机应脱开。有条件的单位可根据GB7258要求设置标准试验通道。试验场地要求空旷，试验时驾驶员和操作员必须系好安全带。
2.传感器安装：

将被测车辆停稳在选好的试验跑道的起点，传感器安装在固定支架上，把带吸盘的支架吸附在车辆的车窗玻璃、车门外、后视镜或其它光滑平面上，松开支架旋纽，调整传感器的箭头标志与车辆行驶方向一致，箭头所在平面基本与地面平行。
3.试验前的调整：

连接传感器与仪器主机的连接电缆线，安装制动踏板开关在刹车踏板上，连接踏板开关与主机的电缆线。打开主机，选择水平调整项。前后调整传感器，使仪器显示在sin（）=00.000至sin（）=±00.010之间，拧紧支架旋纽，按取消键退出到主选择菜单。
5． 基本操作
 本仪器开机后,显示型号、名称、制造公司。
5秒后自动进入主测试菜单（也可按确定键立即进入）等待选择,显示如下:

制动测试:进行制动性能的测试

水平调节:调节传感器器的水平

查询记录:查看、发送测试的记录

牌号输入:测试的车辆的牌号输入

车型选择：选择测试车辆的类型

时间设置:系统时间的设定

操作员号：输入操作人员编号。

制动方式：制动方式选择，默认为液压制动

1. 水平调解

开始测试前进入水平调解项调节传感器水平，松开传感器器固定支架螺丝，前后调整传感器水平，使仪器显示零点左右（显示在sin（）=00.000至sin（）=00.010之间），按 取消 键退到主菜单。

2. 牌号输入

    京津冀晋蒙辽吉黑沪苏浙皖闽赣鲁豫鄂湘粤桂琼渝川贵云藏陕甘青宁新警挂学甲乙丙丁戊已庚辛壬癸子丑寅卯辰巳午未申酉戌亥
军空海北沈兰济南广成试警消边通森金电

0123456789

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ

abcdefghijklmnopqrstuvwxyz
按上下左右方向键，选择要输入的汉字、字母、数字。按确定键进入下一个字符的选择，按F2键可在汉字、字母、数字等方式的转换。按F1键清除车牌号，可以重新输入。如果车牌号的前几位不变，再次输入时可以按确定键跳过前几位，输入结束按取消键退出到主选择菜单。

3．车型选择：

按上下键选择所要测试的车型，

三轮汽车

乘用车

总质量≤3500Kg低速货车

其他总质量≤3500Kg汽车

铰接客车无轨电车汽车列车

其他汽车

两轮普通摩托车

边三轮摩托车                空载

正三轮摩托车

轻便摩托车

轮式拖拉机运输机组

手扶变型运输机

联合收割机

客车

挂车半挂牵引车

专项作业车                  空载

按F1键选择空载，按F2键选择满载，按取消键退出到主选择菜单。
4． 制动测试

仪器显示在sin（）=±00.003之间，自动进入测试状态，显示“测试”两字；

仪器显示在sin（）=±00.010之间时，也可按确定键进入测试状态，显示“测试”两字。

此时开车行驶，仪器发出“嘀”声提示音表明测试开始。换挡加速过程应平缓，加速过程中不要出现刹车减速的状态，否则仪器会认为开始刹车制动。行驶路线保持直线。尽量在最短的时间内加速到规定车速（GB7258-2012对不同车型测试车速不同）时，摘挡并紧急刹车制动。

紧急刹车制动（制动过程应是紧急制动，这样测得的结果才真实有效，有的驾驶员因担心紧急刹车造成事故或关心测试车辆不能果断刹车或采取点刹缓刹必将造成测试结果失效。
测试完成，主机屏幕显示测试结果。按上下键查看本次测试结果，如果认为真实有效，可以按确定键存储本次测试结果。

也可以按确定键存储结果并返回测试项选择界面。选择进入查询记录项，本仪器可以循环存储50组测试结果，可按左右键翻页查看。

5． 查询记录

进入查询记录，按[image: image14.png]


、[image: image15.png]


翻阅的测试记录，按[image: image16.png]


、[image: image17.png]


查看测试记录第一屏内容和第二屏内容，按F1键通过RS232接口发送查看的记录，如需清除陈旧记录，可以在开机后接着按[image: image18.png]


键清除记录。
6． 时间设置

仪器内置实时时钟，关机断电不影响计时，如需调整可进入时间设置项，

进入时间设置，按[image: image19.png]


或[image: image20.png]


可以选择年月日时分秒周的设置，按[image: image21.png]


或[image: image22.png]


可以对相应的设置进行减或加修改。

调整结束按取消键退出到主选择菜单。
7． 操作员号

 进入操作员号输入部分，按[image: image23.png]


、[image: image24.png]


可以选择0至9之间的数字，按[image: image25.png]


保存输入的编号，按 取消 键返回上级菜单。本设置在开机时默认为000000。
8． 制动方式

制动方式分为：液压制动
气压制动
铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车
进入该项目，按[image: image26.png]


或[image: image27.png]


可以选择制动方式，按 取消 键返回上级菜单。本设置在开机时默认为液压制动。

6． 仪器的标定调试部分说明
   仪器出厂时已经过标定，如无校准条件切勿调整，
如需要调试，请与厂家联系。开机接着按 F2键，仪器显示校准界面。标定过程如下：
1、标定前请给仪器充足电。

2、连接减速度传感器，开机或复位后接着按F2键，进入校准程序。

仪器显示：   +g  03.503 v

                -g  01.507 v

                0g  02.363 v

                 g   00.434 v

                 其它 略

3、让传感器红色箭头 垂直指向地面  此时 g 01.507 v ,此时按F2键 

让 -g =g 01.507 v  .

4、让传感器红色箭头 垂直指向天空  此时 g 03.503 v ,此时按F1键 

让 +g =g 03.503 v  .

5、0g 为+g 和-g的中间值  当红色箭头平行时，g =0g .

6、标定结束关机重新开机即可。

7、标定结束开机后接着按[image: image28.png]


键  仪器屏幕显示 重力加速度的值。
当红色箭头垂直指向地面时，仪器显示+9.810。

当红色箭头垂直指向天空时，仪器显示-9.810。 
当传感器水平时，仪器有可能显示不是 0.000（绝对零点） ，而是一个接近0g的值（相对零点）。标定时可用角度变化后的显示值减去相对零点，既是变化一定角度后实际对应的重力加速度的值。因仪器测试时采集的减速度的变化量，所以相对零点不影响实际测试。                           
8、开机后接着按[image: image29.png]


键，屏幕显示参数为：  000099 

000010  

如果显示与上不同，按左右键改上行为99。

按上下键改下行为10。

9、此时标定结束。
7． 其它注意事项
· 本仪器系精密仪器，在使用过程中请注意轻拿轻放，防止碰摔或跌落，不要用重物挤压，并避免剧烈震动。
· 在使用过程中，应避免强光长时间照射液晶屏，以免液晶屏老化。
· 在接插传感器时，应小心仔细，以免接错烧坏仪器和传感器。
· 当打开电源开关后，如果屏幕无任何显示，请立即关机做充电处理，如仍无显示，请立即联系厂家，切勿随便拆机检修。
· 当屏幕显示模糊并鸣叫报警，即表示内部电池亏电，需要充电。请用仪器所配备的专用充电器进行充电操作，通常4～6小时即可，充电期间仪器暂时不能使用，如急用可以用外接电源线接外接12V汽车电瓶。
· 在测试过程中，如遇按键无反应、屏幕显示无变化时，关闭电源开关，过一会儿之后，再重新打开电源开关进行测试
· 使用后不要忘记关闭电源开关。请特别注意：若长期不用时，应对仪器充满电再存放，存放期间至少每月将仪器充电两次，否则仪器内部电池会因馈电太大而不能使用，并注意防水防潮。

· 安装传感器时，缓慢加力，防止拨坏吸盘拨杆，拧紧支架螺丝时用力适度，拧紧后用力掰时传感器有前后转动属正常。因为制动刹车时的力不足以使传感器前倾。

· 切勿用力拉拔传感器电缆线，也不要使电缆线打结或拧劲。
· 从汽车玻璃上拆传感器时，松开吸盘拨杆，拉起吸盘一侧的透明耳朵可以使吸盘失效，勿用力掰下。
附2：仪器联网协议    

        2—TXD(通讯)

3—RXD(通讯)

5—GND(地)

通讯：波特率9600bps，数据位8位，停止位1位，无校验。
握手方式:仪器发送01H等待上位机发送06H后，一次性发送40字节的测试数据。
注意：串行线必须使用我公司配备的串行线与计算机通讯，使用其它连接线有可能损坏计算机的串行通讯口和仪器本身。
数据定义说明如下：
	地址

单元
	存储内容
	地址

单元
	存储内容
	地址

单元
	存储内容

	00,01
	制动初速
	02,03
	制动距离
	04,05
	协调时间

	06,07
	最大减速度
	08
	测试的类型
	09～018
	车牌号

	019
	车辆类型
	20
	年
	21
	月

	22
	日
	23
	时
	24
	分

	25
	秒
	26
	周
	27
	合格性判断

	28,29
	MFDD
	30,31
	平均减速度
	32,33
	总时间

	34,35
	最大力
	36,37
	平均力
	38,39 
	牌号汉英识别

	注：制动初速（km/h），制动距离(m)，协调时间(s)，最大减速度(m/s2),MFDD(m/s2)，平均减速度(m/s2)，转换为十进制后有2位的小数位，数据的发送数据格式为双字节十六进制数，低字节在前，高字节在后。


	车辆类型发送的格式说明

	单片机

发送数据
	实际车辆类型
	单片机

发送数据
	实际车辆类型

	00H
	三轮汽车
	02H
	乘用车

	04H
	总质量不大于3500kg的低速货车
	06H
	其他总质量不大于3500kg的汽车

	08H
	铰接客车、铰接式无轨电车、汽车列车
	0AH
	其他汽车

	0CH
	两轮普通摩托车
	0EH
	边三轮摩托车

	10H
	正三轮摩托车
	12H
	轻便摩托车

	14H
	轮式拖拉机运输机组
	16H
	手扶变型运输机

	18H
	联合收割机
	1AH
	客车

	1CH
	挂车半挂牵引车
	1EH
	专项作业车

	发送数据的最高D7位是空载和满载的标志位。D7=1是满载,D7=0是空载。


	日期时间采用组合ＢＣＤ码格式

	单元地址
	20H
	21H
	22H
	23H
	24H
	25H
	26H

	类型
	年
	月
	日
	时
	分
	秒
	周

	示例数据
	2005H
	12H
	20H
	02H
	24H
	50H
	01H

	实际数据
	05
	12
	20
	02
	24
	50
	1


	车牌号存储于地址09,10,11,12,13,14,15,16,17,18。

地址38、39的D0～D7位分别指定车牌号对应地址是汉字（1）还是字母数字（0）。（见随后说明）

英文字母：空格(0) !(1) "(2) #(3) $(4) %(5) &(6) '(7) ((8) )(9)*(10) +(11) ,(12) -(13) .(14) /(15) 0(16) 1(17) 2(18) 3(19)4(20) 5(21) 6(22) 7(23) 8(24) 9(25) :(26) ;(27) <(28) =(29)>(30) ?(31) @(32) A(33) B(34) C(35) D(36) E(37) F(38) G(39) H(40) I(41) J(42) K(43) L(44) M(45) N(46) O(47) P(48) Q(49) R(50) S(51) T(52) U(53) V(54) W(55) X(56) Y(57) Z(58) [(59) \(60) ](61) ^(62) _(63) '(64) a(65) b(66) c(67) d(68) e(69) f(70) g(71) h(72) i(73) j(74) k(75) l(76) m(77) n(78) o(79) p(80) q(81) r(82) s(83) t(84) u(85) v(86) w(87) x(88) y(89) z(90) {(91) |(92) }(93) ~(94) 2(95) ≤(96)

汉字：京(0) 津(1) 冀(2) 晋(3) 蒙(4) 辽(5) 吉(6) 黑(7) 沪(8) 苏(9)浙(10) 皖(11) 闽(12) 赣(13) 鲁(14) 豫(15) 鄂(16) 湘(17) 粤(18) 桂(19) 琼(20) 渝(21) 川(22) 贵(23) 云(24) 藏(25) 陕(26) 甘(27)  青(28) 宁(29) 新(30) 警(31) 挂(32) 学(33) 甲(34) 乙(35) 丙(36)   丁(37) 戊(38) 已(39) 庚(40) 辛(41) 壬(42) 癸(43) 子(44) 丑(45)  寅(46) 卯(47) 辰(48) 巳(49) 午(50) 未(51) 申(52) 酉(53) 戌(54) 亥(55) 年(56) 月(57) 日(58) 时(59) 分(60) 秒(61) 制(62) 动(63)  间(64) 最(65) 大(66) 平(67) 均(68) 减(69) 加(70) 速(71) 度(72)  协(73) 调(74) 总(75) 距(76) 离(77) 车(78) 牌(79) 号(80) 记(81)  录(82) 测(83) 试(84) 报(85) 告(86) 期(87) 初(88) 结(89) 论(90)  不(91) 合(92) 格(93) 小(94) 踏(95) 板(96) 力(97) 客(98) 货(99) 辆(100) 型(101) 保(102) 存(103) 打(104) 印(105) 通(106) 讯(107)  查(108) 看(109) 数(110) 据(111) 性(112) 能(113) 汽(114) 列(115) 载(116) 空(117) 满(118) 周(119) 水(120) 平(121) 坡(122) 千(123)   米(124) 手(125) 刹(126) 汉(127) 字(128) 英(129) 文(130) 数(131) 军(132) 空(133) 海(134) 北(135) 沈(136) 兰(137) 济(138) 南(139) 广(140) 成(141) 试(142) 警(143) 消(144) 边(145) 通(146) 森(147) 金(148) 电(149) 乘(150) 用(151) 基(152) 本(153) 多(154) 功(155) 运(156) 动(157) 商(158) 半(159) 挂(160) 牵(161) 引(162) 非(163) 完(164) 整(165) 三(166) 轮(167) 质(168) 量(169) 其(170) 它(171) 低(172) 类(173) 检(174) 验(175) 员(176) 编(177) 牛(178) 顿(179) 摩(180) 托(181) 设(182）置(183) 输(184) 入(185) 选(186) 择(187) 操(188) 作(189)拖(190) 拉(191) 机(192) 两(193) 普(194) 正(195) 轻(196) 便(197) 式(198) 组(199) 扶(200) 变(201) 联(202) 收(203) 割(204) 叉(205)


	车牌号说明部分              

	D0
	D1
	D2
	D3
	D4
	D5
	D6
	D7
	发送地址38的D0-D7位

	09
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	D0～D7对应发送地址9～16

	D0
	D1
	D2
	D3
	D4
	D5
	D6
	D7
	发送地址39的D0～D7

	17
	18
	空
	空
	空
	空
	空
	空
	D0～D1对应发送地址17～18


装  箱  单

仪器编号：

	序号
	名    称
	单位
	数量
	备    注

	1
	测试仪主机
	台
	1
	DPD-2A

	2
	制动减速度传感器
	个
	1
	带安装吸盘支架

	3
	充电适配器
	个
	1
	DC12V/0.5A

	4
	外接电源线
	条
	1
	接DC12V汽车电瓶

	5
	踏板开关
	个
	1
	接制动踏板

	6
	联网线
	条
	1
	串口通讯

	7
	保险丝
	只
	2
	2A

	8
	说明书
	本
	1
	

	9
	合格证
	个
	1
	

	10
	保修卡
	张
	1
	

	11
	仪器箱
	个
	1
	

	备注：
装箱人：
检验人：
日 期 ：

北京亚欧德鹏科技有限公司


制造商：北京亚欧德鹏科技有限公司

厂址：北京市门头沟区熙旺中心B座   

邮编：102300

电话：010-51298264
传真：010-57553286
网站：Http://www.51298264.com
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踏板开关传感器
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